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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznegjdymagania techniczne dotygze wykonania i odbioru
robot zwizanych z przebudowa wegtrznej linii zasilajce pawilon diagnostyczny

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosovaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3.  Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycgrowadzenia robét elektrycznych i obejmu;j
nastpujacy zakres robot:

przebudowa wewgirznej linii zasilajce pawilon diagnostyczny.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SS4 agodne z obowzujacymi normami i § uzupetnieniem okien

zawartych w Ogolnej Specyfikacji Technicznej:

1.4.1. Linia kablowa — kabel wielaytowy lub wiazka kabli jednaytowych w uktadzie wielofazowym albo
kilka kabli jedno- lub wielaytowych pohczonych réwnolegle,atznie z osprgem, uldone na
wspolnej trasie idczace zaciski tych samych dwéch adzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych
albo jedno- lub wielobiegunowych,

1.4.2. Materialy — wszelkie tworzywa niezbdne do wykonania Robét, zgodnie z Dokumeatacj
Projektowy i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pipeyniera.

1.4.3. Napigcie znamionowe linii — napécie midzyprzewodowe w przypadku gqou przemiennego lub
migdzybiegunowe w przypadkugmtu statego, na ktére linia kablowa zostaty zbudayan

1.4.4. Niweleta — wysokdciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.5. Ochrona przed dotykiem pdrednim — ochrona o0s6b przed dotykiemeéz przewodacych
dostpnych (metalowe obudowy umdzen elektrycznych) bdacych pod napiciem w chwili awarii lub
w warunkach zaktdéceniowych.

1.4.6. Osprzet elektroenergetycznych linii kablowych — zbiér elementéw przeznaczonych dgzenia,
rozgakziania lub zakaczania kabli, np.: mufy, glowice,adzki, kahcowki,

1.4.7. Odlegtos¢ miedzy przedmiotami — odlegié¢ migdzy punktami przedmiotéw najbkj siebie
potozonymi, np.: odlegt&t kabla od innego kabla, od ruragu,

1.4.8. Odlegtoé¢ pionowa migdzy przedmiotami— odlegtdé miedzy rzutami pionowymi przedmiotéw,

1.4.9. Odlegtosé pozioma midzy przedmiotami— odlegtéé migdzy rzutami poziomymi przedmiotow,

1.4.10. Ostona kabla —konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla prze#éodagzniami mechanicznymi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego,

1.4.11. Ostona otaczajca— ostona nie dzielona lub dzielona, chemai kabel ze wszystkich stron.

1.4.12. Ostona otwarta— ostona chronica kabel z jednej, dwdch lub trzech stron,

1.4.13. Osprzet elektryczny linii kablowej - zbior elementéw przeznaczonych dozenia i zakaczenia kabli
np. mufy kablowe,

1.4.14. Przegroda— ostona utéona wzdhi kabla w celu oddzielenia go odsgedniego kabla od lub innych
urzadzen,

1.4.15. Przepust- obiekty wybudowane w formie zamkteéj obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu
malych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogaaag dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.16. Przewiert sterowany — technika bez wykopowego ukfadania rur ochronnglth, kabli i innych sieci
energetycznych i telekomunikacyjnych, wazsnym otworze pod przeszkodami terenowymi np. drogi
kotowe, szlaki kolejowe, koryta rzek,

1.4.17. Przykrycie — ostona utéona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznykoakzeniem od géry,

1.4.18. Rysunki - cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktdra wskazuje lokalizaccharakterystyk i wymiary
obiektu ledacego przedmiotem Robét.

1.4.19. Rura przepustowa - rura grubécienna z tworzywa sztucznego, rura stalowa lutnego materiatu o
nie gorszych wigciwosciach, przeznaczona do budowy przepustow dla kabliejscach skrzyowan z
innymi urzzdzeniami uzbrojenia terenowego.

1.4.20. Skrzyzowanie — takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktéryakakolwiek czsci rzutu poziomego
linii kablowej przecina lub pokrywa jakolwiek cz$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego
urzadzenia podziemnego albo naziemnego, np. ragogitoru kolejowego, drogi, wodseglownej lub
sptawnej,

1.4.21. Trasa kablowa — pas terenu lub przestrzeni, ktérega asimetrii jest linia prosta, tamana lub falista,
taczaca dwa lub wicej uradzen elektrycznych, w ktorym ulmne g jedna lub wicej linii kablowych,
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1.4.22. Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktoryodlegtdé miedzy linia kablows,
urzadzeniem podziemnym lub dr@domunikacyjm itp. jest mniejsza aiodlegid¢ dopuszczalna dla
danych warunkéw uktadania bez stosowania przegubdokton zabezpieczaych i w ktdrych nie
wystepuje skrzgowanie.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawcza rob6t jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz zgodéd z Dokumentag
projektowa, SST i poleceniami kyniera.

1.5.1. Przekazanie placu budowy.

Zamawiajicy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy plac budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyrmadministracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne
punktéw gtoéwnych trasy oraz reperéw, Dziennik BugloiwKsiege Obmiaru Robét oraz dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Jeeli w trakcie wykonywania Robot oke sk koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawieggo, Wykonawca spagdzi brakupce rysunki i ST na whasny koszt w 4
egzemplarzach i przedip je Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodné¢ Robd6t z Dokumentach Projektowg i SST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczmaz ododatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowicze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w @hojednym z nich §
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dmlentaciji.

W przypadku rozbiemosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentéw ohpwe nasipujaca ich
waznose:

1). Specyfikacje Techniczne,
2). Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie mge wykorzystywa bledéw lub opuszcze w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawe

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone matebadls zgodne z DokumentacProjektovs i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STedn uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweneéntéw budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okrg&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpog
przekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nigdh w petni zgodne z DokumentadProjektove lub ST, ale
osiagnieta zostanie mdiwa do zaakceptowania jak® elementu budowli, to ltynier maze zaakceptowatakie
Roboty i zgodai sie na ich pozostawienie, jednak zastosuje odpowiegdnigcenia od ceny kontraktowej,
zgodnie z ustaleniami szczegétowymi kontraktu.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty niedh w petni zgodne z DokumentacProjektova lub ST, i
wptynie to na niezadowalga jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie zagpione innymi,
a Roboty rozebrane i wykonane ponownie na kosztaNglcy.

Podczas realizacji Rob6t Wykonawcadbie przestrzedgaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczeg6lnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pehsiapcych odpowiednich wymag@asanitarnych.

Wykonawca zapewni idinlzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spitzi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orda #apewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.4. Ochrona i utrzymanie Robot.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochrerRobot i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do
robot od Daty Rozpoegzia do Zakaczenia i odbioru kicowego Robdét.

Wykonawca hdzie utrzymywé Roboty do czasu Kmowego odbioru. Utrzymanie powinno dy
prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowaéylelementy byly w zadowalglym stanie przez caly czas
do momentu odbioru Keowego.

2. Materiaty
2.1. Stosowane materiaty

Zrodta uzyskania wszelkich materiatlow powinny lyybrane przez Wykonawa wyprzedzeniem, przed
rozpoczciem robd4t. Materiaty do budowygéwietlenia ulicznego nabywane przez Wykonawe.
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Wszystkie materialy ayte do budowy i przebudowy powinny spefhiavarunki okrélone w
odpowiednich normach przedmiotowych i posiadalpowiedni atest, a w przypadku braku normy powinn
odpowiadé warunkom technicznym wytworni lub innym umownymruakom.

Materiatami podstawowymi stosowanymi w robotaetaoych przedmiotem niniejszej SST: s

Lp. Nazwa Jednostka llosé
calkowita
1 Bale iglaste obrzynane m3 0,0294
2 Bednarka ocynkowana m 31,2

3 Folia kalandrowana z PVC uplastycznionego grubosci 0.4-0.6 m2
mm, gatunek I/Il

79,52
4 Kabel YAKX 0,6/1kV 1x240-mm2 m 472,16

5 Koncéwka kablowa rurkowa 2kA, do zaprasowania na zytach szt
Al 16
6 Krawedziaki iglaste m3 0,0588
7 Odtaczniki mocy NZM2-A400 szt 1
8 Piasek do betonéw zwyktych m3 11,4
9 Przektadniki pomiarowe 300/5A szt 3

10 Przewdd bezhalogenowy N2XH-O 1x70 m
130
11 Przewod pzewdd bezhalogenowy N2XH-O 1x70 m

15,6

12 Roztacznik bezpiecznikowy RB-2, 400A,660V szt
1
13 Roztgcznik RA 400 szt 1
14 Rura DVK 110x94 m 15,6
15 Rura RHDPEp 160 przepustowa m 14,56

16 Tasma izolacyjna "Denso" - plastyczna m2
0,4828
17 Uchwyty kablowe uniwersalne UKU szt 16
18 Ziacze kablowe ZK3/3x400A kpl 1
19 Zigcze kontrolne szt 1,8

Wszystkie ayte do wykonania rob6t wg zasad niniejszej SST wipochodzé z wytworni posiadacych
certyfikat potwierdzajcy wdrazenie systemu zapewnienia jakona zgodnét z normy 1SO 9001.

2.2. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Placu Budowy abiz
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jeeli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatow
do innych robdt, ri te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychariatow zostanie przekwalifikowany przez
inzyniera.

Kazdy rodzaj Robo6t, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Skladowanie materiatow

Gospodark materiatami naley prowadzé zgodnie z wytycznymi dla przedgbiorstw wykonujcych
elektryczne roboty instalacyjno - momtave. W przypadku braku takich wytycznych, zasadgpgolarki
materialowej na placu budowy powinny &yopracowane przez generalnego wykonawmbét lub
przedsgbiorstwo wykonujce dany rodzaj rob6t w porozumieniu z kierownikiengdowy.

Sposo6b sktadowania materiatéw elektrycznych w rmagia jak i konserwacja tych materiatéw powinny
by¢ dostosowane do rodzaju skladowanego materiatu.

Materialy takie jak: ospet kablowy, konstrukcje wsporcze najeprzechowywa w pomieszczeniach
zamknktych, suchych, przewietrzanych éwaetlonych. Rury nalgy sktadow& w wiazkach w pozycji stajcej
pionowej, bednarka stalowa winnac¢bsktadowana w zwojach, kable w czasie skladowaowinny znajdowa
sie w bebnach. Dopuszczaesskladowanie krotkich odcinkéw w égach. Rbny powinny by ustawione na
krawedziach tarczy, a kgi utozone poziomo.
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Wszystkie materialy sktadowane na wolnym powietopwinny by utozone w miejscu, gdzie niectia
naraone na uszkodzenie mechaniczne i dziatanie korozji.

3. Sprzt

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgt, ktéry nie powoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych Robét. Spgz uzywany do Robét powinien Byzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie arggcji
Robd6t, zaakceptowanym przezyniera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach spitzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie Rob6ét, zgodnie z zasadamistkrgmi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniachyimiera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania Rob6t ma byutrzymany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroégodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Sprzt powinien odpowiada ogdélnie przygtym wymaganiom co do ich jako jak i wytrzymatdci.
Sprzt powinien mi€ ustalone parametry techniczne i powiniené hystawiony zgodnie z wymaganiami
producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznasren

Maszyny mana uruchomi dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu techngaznedziatania, ponadto
nalezy je zabezpieczyprzed maliwoscia uruchomienia przez osoby niepowotane.

Wykonawca przygpujacy do wykonania przebudowy $wietlenia ulicznego i przebudowy linii
kablowych winien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacych maszyn i spetu gwarantujcych
wihasciwa jakas¢ robot.

4.1. 0Ogoblne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robgbdnie z Kontraktem, oraz za jdko
zastosowanych materiatdw i wykonywanych Robét,chazigodné¢ z Dokumentagj Projektovs, wymaganiami
ST, PZJ, projektu organizacji Rob6t oraz poleceniatyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgs$oi
wszystkich elementéw Robdét zgodnie z wymiaramiegdrgmi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na ginie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu Robot
zostan, jesli wymaga tego fedzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robo6t lub wyznaczenia wysokprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Inzynier bgdzie podejmowadecyzje w sposéb sprawiedliwy i bezstronny.

Decyzje Irtyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elemeni&obot leda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumejintérojektowej u w ST, a tale w normach i
wytycznych. Ikynier jest upowzniony do kontroli wszystkich Robét i kontroli wszkgh materiatéw do-
starczonych na buda@wub na niej produkowanych, adzapc przygotowanie i produkejmateriatow. laynier
powiadomi Wykonawe o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te matgriatroboty, ktére nie spetniaj
wymaga jakosciowych okrélonych w dokumentacji projektowej i SST. Z odrzugom materialami naley
postpowa jak w punkcie 2.4.

Polecenia layniera kkda wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawe pod grdba zatrzymania Roboét. Skutki finansowe z tego tytplonosi
Wykonawca.

5.2. Wady rob6t spowodowane przez poprzednich wykamvcow.

Jezeli Wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiatokumentacji projektowej SST, a zaistniata
wadliwos¢ tych rob6t spowodowana zostata robotami wykonangaprzednio przez innych wykonawcéw, to
inzynier zleci taki sposob pagtowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby wyalowa ich wady, a
Wykonawca wykona dodatkowe roboty zlecone przeyriera na koszt Zamawigjego.

5.3. Zakres i warunki wykonania robot
5.3.1. Linii kablowych
Roboty winny by prowadzone z zachowaniem kolejob technologicznej ze szczegélnym
uwzglednieniem nagpujacych zasad:
a). nawdzania do istniejcych uradzeh elektroenergetycznych
- wytaczenie napicia w demontowanych liniach zasilaych przebudowywanych odcinkéw linii
elektroenergetycznych
- przeckcie i utazenie nowych i paiczenie kabli,
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- przetaenie catych kabli do nowych rowdéw kablowych,
- zabezpieczenie rurami istniejch kabli, ktére bda pod nowymi drogami projektowanymi
tymczasowymi dojazdowymi do placu budowy,
- wykonanie pomiaréw sprawdaalych i ponowne vdczenie pod napcie.
b). w trakcie remontu
- wykonanie rowéw kablowych i ulenie przepustéw kablowych z rur wg projektu,
- wykonanie przepustéw kablowych pod drogami i ulicatmiejacymi metodami bezwykopowymi
- budowa nowych odcinkéw kabli n.n.,
- wprowadzenie kabli do istnigjych rozdzielnicNNoraz wpcie pod zaciski,
- wykonanie pomiaréw sprawdaalych zgodnie z wymaganiami normatywnymi
- wiaczenie kabli pod naggie.
Wykonawca przedstawi ignierowi do akceptacji projekt organizacji i harmognam roboét
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakicheolzie wykonywana przebudowa linii kablowycfwaetleniowych.

5.4. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze przy realizacji prac elektomtazowych maj na celu wyznaczenie tras linii
kablowych oraz lokalizacji stupéwswietleniowych. Podstagvwytyczenia tras linii kablowych oraz lokalizaciji
stupéw stanowi Dokumentacja Projektowa. Erésii okreslona w projekcie nalgy odtworzy¢ w terenie przed
przystpieniem do budowy.

Wytyczenie trasy wykona przegdBiorstwo geodezyjne lub uprawniony geodeta.

5.5. Roboty ziemne

Przed przyspieniem do wykonania wykopdéw wykonawca ma oh@ek sprawdzenia zgodéwm
rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowgzonceny warunkéw gruntowych.

Rowy pod kable naky wykona&, w miejscach z bogatym uzbrojeniem podziemnygatzmie pod
nadzorem gytkownikobw tego uzbrojenia. W miejscach gdzie nigstapuje uzbrojenie podziemne wykopy
wykonywat mechanicznie. Zienaiz wykopéw odktad&az boku wykopu.

Metoda wykonania robét ziemnych powinnacébgobrana w zaleosci od gkbokasci wykopu,
uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Podeahbleca si wykonywanie wykopow wskoprzestrzennych
recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypap@minno odpowiadawymaganiom BN-83/8836-02.

Szeroké¢ rowu kablowego na dnie nie powinnachyniejsza ni 0,6 m. Zmiar kierunku rowu naley
wykona® po tuku. Jednoczeie wymaga i, by minimalny promi# tukéw nie byt mniejszy 0,5 m.

Gtebokas¢ rowu kablowego powinna bytaka, aby po uwzgtinieniu ewentualnej warstwy podsypki
piaskowe] oraZrednicy kabla, odlegkd gdrnej powierzchni kabla n.n. od powierzchni otggzego gruntu byta
nie mniejsza i 0,7 m (kable n.n.) i 0,8 m (kabfeN.)

5.6. Roboty instalacyjno - montaowe

Wszystkie materialy demontowane i nie montowane opmie podlegaj zwrotowi do magazynu
uzytkownika.

Uktadanie kabli w pobku czynnych linii kablowych i ruroggéw naley wykona po uprzednim
uzgodnieniu robot zaytkownikami tych uradzen.

Wykonawca powinien zgtosi Rejonowemu Zakladowi Energetycznemu w Przémywniosek
umazliwiajacy uzgodnienie z odbiorcami przerw w dostarczemargii. Monta stupéw w pobliu czynnych
linii kablowych i rurocigdéw naley wykona po uprzednim uzgodnieniu technologii wykonania Giolz
uzytkownikami tych urzdzen.

W czasie rob6t na istniglych liniach nalgy zwrac& uwag; na bezpieczestwo pracy zagrmne
ewentualnie ztlym stanem stup6w i przewodow lub obggia napkcia.

5.7. Montaz kabli w ziemi

Uktadanie kabli powinno ky wykonane w spos6b wykluczay ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie lub rozeiganie. Przy uktadaniu kabli pronigjiecia kabla nie powinien kdymniejszy od 15-to krotnej
srednicy kabla wielgytowego lub wazki kabli jednaytowych.

Kabli o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznychennaley uktad& jezeli temperatura otoczenia i
temperatura kabla jestasiza nk +5°C.

Kabel uktada recznie lub mechanicznie przyyciu rolek tocznych.

W gruntach nie piaszczystych kable nglaiklad& na warstwie piasku o grufm 0,1 m i zasypa
warstwa piasku 0,1 m, a pozostatzes¢ wykopu naley wypetnic gruntem rodzimym. Zalecaesubijanie gruntu
w wykopie. Kable powinny byutozone w rowie w jednej warstwie. Kable powinnychytozone w wykopie lini
falista z zapasem nie mniejszymznd% dtugdci wykopu. Po obydwu stronach muf zaleca pozostawienie
zapasu kablaa€znie nie mniejszego ni4 m kabla z tworzyw sztucznych. Przy wprowadzewabli do rur
ochronnych i stupéwdwietleniowych pozostawizapasy zgodne z PN-76/E-05125.



PRZEBUDOWA WLZ DLA ZASILENIA TOMOGRAFU KOMP W PAWILONIE DIAGNOSTYCZNYM 6

Kazda linie kablowy nalezy na catej diugfci oznakowa za pomog trwatych oznacznikéw naktadanych
na kable co 10 m. Liaikablowa oznakowaza pomog folii z tworzywa sztucznego utonej ok. 0,25 m nad
kablami o barwie niebieskiej dla kabli o nagpu 0,4 kV lub czerwomna kablach SN..

Miejsca umieszczenia muf kablowych zalecacginakowa za pomog stupkéw betonowych z wyriieta
litera ,M”. Mufy powinny by¢ dostosowane do typu kabla, jego raf@ znamionowego, przekroju i licztiyt
oraz do mocy zwarciowej wygiujacej w miejscach ich zainstalowania. Mufy kablowevpmy by¢ zgodne z
postanowieniami PN-74/E-06401.

Demonta kolizyjnych odcinkéw kabli naley wykona zgodnie z DokumentagjProjektova, SST oraz
zaleceniami gytkownika kabla. Wykonawca ma obawek wykonania demonta linii kablowej maliwie w
taki sposéb, aby jej elementy nie zostaly uszkodd4ah zniszczone. W przypadku niemosci zdemontowania
elementéw linii bez ich uszkodzenia, Wykonawca pievi powiadond Inzyniera i uzyské od niego zgoel na
jej uszkodzenie lub zniszczenie.

W szczegolnych przypadkach Wykonawcazem@ozostawi element linii bez jego demoria o ile
uzyska na to zgadinzyniera.

Wykopy zwhzane z odkopaniem istnaggej linii kablowej musz by¢ wykonywane ¢cznie, pod nadzorem
uzytkownika linii kablowej.

Wszelkie wykopy zwizane z wykonaniem linii kablowej, powinny dyasypane gruntem rodzimym
zag:szczonym warstwami co 20 cm i wyrGwnane do pozigstniejacego terenu.

Wykonawca zobowizany jest do nieodptatnego przekazania Zamawéapu wszystkich materiatow
pochodzcych z demontau i dostarczenie ich do wskazanego przez niegosoaej

Budowe lub ewentuala przebudow linii kablowych naleéy wykona& zgodnie z normami i przepisami
budowy oraz bezpiecastwa i higieny pracy.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Badaniai pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezytmera.

Przed przyapieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi liyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlakubadania, Wykonawca przedstawi nénpée ich wyniki
do akceptacji Inyniera.

Wykonawca ma obowkek wykonania petnego zakresu badma budowie w celu wykazania
Inzynierowi zgodnéci dostarczonych materiatéw i realizowanych robdtokumentagj projektowa, OST, SST,
PZJ.

Materialy posiadace atest producenta stwierdmaj pelrn zgodndé¢ z warunkami podanymi w
specyfikacjach, magby¢ dopuszczone dazycia bez bada

Wykonawca powiadamia pisemniezymiera o zakaczeniu kadej roboty zanikajcej, ktém moze
kontynuowa dopiero po stwierdzeniu, przezzimiera i ewentualnie przedstawiciela Rejonu Enexgatego
wykonania w/w roboty w zatmnej jakaci.

W czasie wykonywania rob6t najeprzedsiwzia¢ nastpujace czynnéci:

- sprawdzenie gbokasci zakopania kabli, rezystancji izolacji agtosci zyt kabli,

- sprawdzenie jakai i prawidlowdici polaczen zamontowanych kabli i ospyt,

- W przypadku zadowalagych wynikéw pomiaréw wykonanych przed i w czasigkenywania
robét, na wniosek Wykonawcy, dgnier mae wyrazé zgodt na niewykonywanie badapo
wykonaniu robét. W czasie faz,

- prawidlowa¢ ochrony przed dotykiem bezgrednim i pdrednim czsci przewodzacych
dostpnych,

- wykonanie pomiarow:
= skutecznéci ochrony przed dotykiem grednim czsci przewodzacych,
= rezystancji uziomoéw ochronnych i roboczych,
= rezystancji izolacji kabli i przewodow

6.2. Raporty z badai.

Wykonawca bdzie przekazywa inzynierowi kopie raportéw z wynikami baflgak najszybciej, nie
p&zniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalo

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane kynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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7. Obmiar robot
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robat.
Obmiar Robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét w jednostkasalonych w
kosztorysie ofertowym i SST.
Obmiaru Robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdenaieniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
Robot i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dregd tym terminem.
Wyniki obmiaru kda wpisane do Ksigi Obmiaru.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widimch podanych wSlepym” Kosztorysie lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnigkdhawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich Robét.
Obmiar gotowych Robotdalzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera.
Obmiaru robét dokoriaw oparciu o DokumentagjProjektovs i ewentualne dodatkowe ustalenia
wynikle w czasie budowy, zaakceptowane przegniera.
Jednostk obmiarovs dla linii elektroenergetycznych kablowych n.n.osivietleniowych jest kilometr
[km].

7.2. Zasady okrdlania ilosci Robot i materiatow.

O ile dla pojedynczych elementéw zadania budovganaie okrélano inaczej, wszystkie pomiary
diugdéci i odlegtaici pomidzy wyszczegdblnionymi punktami skrajnynmgda odmierzone poziomo wzdtdinii
osiowej.

Wszystkie elementy robot oktene w metrach, dra mierzone réwnolegle do podstawy.

W przypadku elementéw standaryzowanych takich pa&file walcowane, drut, rury, elementy w rolkach
i belach, siatka ogrodzeniowa, dla ktérych wsaie producenta podano ich wymiary lub madane te mag
stanow& podstaw do obmiary.

Wszelkie inne materiaty gola mierzone w jednostkach oktenych w dokumentacji projektowej i/lub
SST.

8.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub kaicowym odbiorem Robot, a tai w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.

Obmiar Robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robot podlegagych zakryciu przeprowadzazgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfie lzda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehbjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Kgji Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mpdoy¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do Ksigi Obmiaru, ktérego wzér zostanie uzgodniony ziterem.

9. Odbiér robot.
9.1. Rodzaje odbioréw robét.
W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru,

dokonywanym przez liyniera przy udziale Wykonawcy:

a). odbiorowi Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b). odbiorowi czéciowemu,

c). odbiorowi kaicowemu,

d). odbiorowi ostatecznemu.

9.2. Odbiér Robot zanikajcych i ulegapcych zakryciu.

Odbiér Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonanych
Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ukegakryciu.

Odbior Robot zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogimostpu Robot.

Odbioru Rob6t dokonuje kgnier.

Gotowa¢ danej czsci Robd6t do odbioru zglasza Wykonawca wpisem doebaika Budowy i
jednoczesnym powiadomienienzymiera.

Jakac¢ i ilos¢ Robét ulegajcych zakryciu ocenia fynier na podstawie dokumentoéw zawiacgich
komplet wynikéw bad@ laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiwv konfrontacji z Dokumentagj
Projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchgl®ed przygtych wymaga i innych wczéniejszych ustalg Inzynier
ustala zakres robo6t poprawkowych lub podejmuje ziecydotycace zmian i korekt. W wytkowych
przypadkach podejmuje decyzjokonania poticen.
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Przy ocenie odchyfei podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych haiotach dodat-
kowych Inzynier uwzgtdnia tolerancje i zasady odbioru podane w SST datych danej cgici Robot.
W trakcie prowadzenia robét moatavych naley dokona odbioru robét ulegagych zakryciu tj:
- utozonych w rowach kabli,
- zamontowanych w rowach muf kablowych,
- utozonych cagdw rur ochronnych,
- weciagniecia kabli do rur ochronnych.

9.3.  Odbiér czsciowy.
Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych Robd6t wraz z ustaleniem dakgo
wynagrodzenia. Odbioru e&iowego Robot dokonujecsivg zasad jak przy odbiorze da@pwym Robot.

9.4. Odbidér koncowy Robot.

Odbiér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wyknadrobdt w odniesieniu do ich #ad,
jakosci i wartasci.
9.5. Dokumenty do odbioru kaicowego Robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioricewego Robot jest protokot odbioru
koncowego Robot sposdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobawany przygotowé&nastpujace dokumenty:

- Dokumentacje Projektoywz naniesionymi zmianami,

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych Rolidzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze kacowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér ostateczny dolzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
odbioru kaicowego.

10. Podstawa ptatnéci
10.1. Ustalenia ogélne.

Podstaw pfatngci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykeaaza jednost obmiarova
ustalon dla danepozycji ,Slepego”’Kosztorysu.

- podhczenie kabli do sieci zgodnie z Dokumenga@jojektovs i SST.

10.2. Zaplecze Zamawiajcego
Wykonawca w ramach kontraktu jest zobgmeiny zapewri zamawiagcemu zaplecze umnbwiajace
petnienie funkcji nadzorczych na budowie

11. Przepisy zwhzane

Polskie Normy przywotane w warunkach Technicznych j
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12. szczegobtowa specyfikacja robot

Numer  Podstawa Opis Jednostka llosé
1 Element MONTA Z Zt ACZY ORAZ SZAF KABLOWYCH |
PIOMIAROWYCH
1.1 KNNRS 5/101/3 Montaz ztgczy kablowych ZK3 / 3x400A kpl 1
2 Element BUDOWA WLZ KABLOWEJ
2.1 KNR 510/306/3 Mechaniczne przepychanie rur stalowych pod
drogami i nasypami, za pierwszg rure, do Fi-150-mm 1, 14
2.2 KNR 201/701/5 Reczne kopanie rowéw dla kabli, szerokos$¢ dna do
(2) 0.6-m, kategoria gruntu lll, gigboko$¢ rowu do 0.8-m 1, 71
2.3 KNR 201/705/2 Mechaniczne zasypywanie rowow dla kabli
3 spycharkami, szeroko$¢ dna wykopu do 0.4-m,
kategoria gruntu IlI-1V, gieboko$¢ rowu do 0.8-:m m 71
2.4 KNR 510/303/2 Uktadanie rur ochronnych z PCW w wykopie, rura
DVK 110x96 m 15
25 KNR 510/301/2 Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego,
o szerokosci do 0,6-m m 150
2.6 KNR 510/201/1 Uktadanie kabli jednozytowych w rowach kablowych,
(1) uktadanie reczne, kabel YAKXS1x240, przykrycie
kabla folig kalandrowang z PCW uplastycznionego m 284
2.7 KNR 510/207/1 Uktadanie kabli w rurach, pustakach lub kanatach
zamknietych, kabel YAKXS1x240, m 140
2.8 KNR 514/517/9 Uktadanie przewodéw w wigzkach w szafach i na
(5) tablicach, YAKXS1x240 m 30
2.9 KNR 510/601/4 Obrébka na sucho kabli do 1-kV o izolacji i powtoce z

tworzyw sztucznych, kable energetyczne 1-zytowe z
Al, do 400-mm2

szt 16
2.10 KNNRS 5/602/4  Montaz uziomu powierzchniowego i pretowego,
uziom poziomy, w wykopie o gtebokosci do 0,80-m,
kategoria gruntu I-11 m 30
3 Element ELEMENT
3.1 KNR 403/1203/1  Badanie linii kablowej nn o iloci zyt do 4 odcinek 2
3.2 KNR 403/1205/1 Badanie i pomiar instalacji uziemiajgcej ochronnej lub
roboczej, pomiar pierwszy pomiar 4
4 Element WLZ RG-9 TOMOGRAF
4.1 KNR 403/206/4 Wymiana przewodéw korytkach lub na drabinkach,
pzewdd bezhalogenowy N2XH-O 1x70 m 125
4.2 KNR 514/517/9 Uktadanie przewodéw w wigzkach w szafach i na
(5) tablicach, pzewdd bezhalogenowy N2XH-O 1x70 m 15
5 Element WYNIANA APARATOW W R9
5.1 KNR 514/403/1 Montaz odtgcznikbw mocy na gotowej konstrukji,-
ANALOGIA WYMIANA WSPOLCZYNNIK DO R=1.3
UWZGLEDNIONY W NORMIE szt 3

5.2 KNR 514/409/2 Montaz przektadnikow pomiarowych suchych na
poziomie podtogi na gotowej konstrukcji, przektadnik
do 20-kg, do 4 podigczen przewoddéw obwodow
wtornych szt 3



